imajbox”

Systeme de cartographie mobile
LA PRECISION EN TOUTE SIMPLICITE

SIG et cartographie Evaluation de linfrastructure Etudes d'ingénierie Gestion de la maintenance

» PRECISION

Algorithmes pour traiter les données brutes des
capteurs en vue d'un positionnement spatial
continu et précis.

SIMPLICITE

Indépendant, tout en un, autonome et autocalibre.
Ne nécessite aucun cablage.

WWW.IMAJING.EU

CONGCU POUR LES RELEVES DES INFRASTRUCTURES LINEAIRES

» PRODUCTIVITE

Collecte des données a grande
echelle et a grande vitesse.

FLEXIBILITE

Contrdlé par WiFi et connecteurs
pour l'intégration de capteurs
externes.



CENTRALE INERTIELLE
(iMu)

Gyroscopes :

Dynamic range: + 280°/s
In-run bias stability: 12°/hr
Angular random walk: 0.56/,/ hr

Accélérometres :

Dynamic range: + bg

In-run bias stability: 0,25mg

Velocity random walk: 0.073m/sec/,/ hr

Gyroscopes :

Dynamic range: + 480°/s
In-run bias stability: 6.25°/hr
Angular random walk: 0.3/,/ hr

Accélérométres :

Dynamic range: + 18g

In-run bias stability: 0,1mg

Velocity random walk: 0.029m/sec/,/ hr

PACKAGE TOUT INCLUS

» Livré dans une malette
comprenant l'appareil, le
systéme de montage sur le
toit de la voiture, les cébles
d'alimentation externes et les
logiciels de post-traitement.
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SOFTWARE

CARACTERISTIQUES 3SX | 3SX+ 360 HD
CMOS Global Shutter 8,9 MPX 30MPX 72MPX
Résolution 4096 x 2160 pixels 4096x2160%  8192x4098 122886144
*(Recadrage haute vitesse : 2816x2160) pixels pixels pixels
HFOV 100° 360°
Fréquence d'images maximale (HR) 10fps 17fps* 10fps
*Mode haute vitesse
IMU 6 axes (détails sur la gauche) DX3 DX4
Real time GNSS (NTRIP corrections)

Standalone ° [}
SBAS [}
DGNSS [} o
RTK [} °
GNSS post-traité °
(carrections RINEX)
Fréquences suivies par le GNSS
GPS L1C/A, L2C L1,1L2,15
GLONASS L10F, L20F L1,L2,L3
Galileo E1, Ebb E1, Eba, E5b, AltBoc
BeiDou B1,B2 B1, B2
SBAS EGNOS, WAAS, GAGAN,
MSAS, SDCM (L1, L5)
0ZSS L1C/A, L2C L1, L2, L5
Plateforme de positionnement (DRMS)
Precision X, Y 0.1m 0,05m 0,0lm
Précision Z 0,3m 0.2m 0,02m
SSD interne 128GB 512GB 1B 278
Application Route Route / rail
Vitesse maximale 180 km/h 300 km/h 130 km/h
Boitier Plastique Aluminium
Poids 2 kg 3 kg kg 14 kg
Taille 17,5x16,5x14,5 cm 36x36x52cm | 36x36x54cm
el USB 3/ Ethernet / hote Wi-Fi (contréle web distant)
Connectivité client Wi-Fi (pour les corrections)
Limites opérationnelles ']S'O%Cto -10°C to +50°C
Niveau de protection IP 65
Batterie interne 3 heures 2 heures
Alimentation 12V/3A
Logiciel desktop (non inclus) imajview® 4 & 5 imajview®5
Logiciels de post-traitement inclus
imajing browser ° ° ° °
Module de post-traitement cinématique (PPK) ) optionnel
Algorithmes de fusion imajing InertialVision ® [
imajing 3D Pro )

% imajing




