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Sistema de cartografia movil
ACCURACY MADE EASY

GIS y mapeo Evaluacion de infraestructuras Estudios de ingenieria Gestion del mantenimiento

DISENADO PARA LA RECOGIDA DE DATOS A LO LARGO DE REDES DE TRANSPORTE Y LINEALES

» PRECISION » PRODUCTIVIDAD
Algoritmos propios para procesar los datos brutos Levantamientos de alta velocidad
de los sensores y obtener un posicionamiento para una recogida de datos a gran
espacial continuo y preciso. escala.

SENCILLEZ FLEXIBILIDAD

Controlado por WiFiy conectores
para integracion de sensores
externos. Ajustable en coches,
camiones, trenes o barcos.

Compacta, portéatil, todo en uno, auténomay
autocalibrada. No requiere cableado.
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MOVIMIENTO INERCIAL
UNIDAD (IMU)

Giroscopios:

Dynamic range: + 280°/s
In-run bias stability: 12°/hr
Angular random walk: 0.56/,/ hr

Acelerometros:

Dynamic range: + 5g
In-run bias stability: 0,25mg
Velocity random walk: 0.073m/sec/|/ hr

Giroscopios:

Dynamic range: + 480°/s
In-run bias stability: 6.25°/hr
Angular random walk: 0.3// hr

Acelerometros:

Dynamic range: +18g
In-run bias stability: 0,Img
Velocity random walk: 0.029m/sec/,/ hr

ALL-INCLUDED PACKAGE

P Se entrega en una maleta
de transporte que incluye la
unidad, el sistema de montaje
en el techo del coche, cables de
alimentacién externa y software
de postprocesamiento.
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HARDWARE

SOFTWARE

CMOS global shutter

ESPECIFICACIONES 360HD

8,9 MPX 30MPX 72MPX

Resolucion 4096 x 2160 pixeles 4098 x2160% 8192x4096  12288x6144
*(Alta velocidad: 2816x2160) pixeles pixeles pixeles
HFOV 100° 360°
Frecuencia maxima de imagen 10fps 17fps* 10fps

*Alta velocidad

IMU 6 ejes (detalles a la izquierda) DX3 DX4

GNSS tiempo real (correcciones NTRIP)

Standalone [ ) °

SBAS °

DGNSS [} [}

RTK [ ] [ )
Postprocesamiento GNSS °

(correcciones RINEX)

Frecuencias rastreadas GNSS

GPS LIC/A, L2C L1, L2, L5

GLONASS L10F, L20F L1, L2, L3

Galileo E1, E5b E1, E5a, E5b, AltBoc
BeiDou B1, B2 B1, B2

SBAS EGNOS, WAAS, GAGAN,

MSAS, SDCM (L1, L5)

0ZSS L1C/A, L2C L1, L2, L5
Plataforma de posicionamiento (DRMS)

Precision X, Y 0,1m 0,05m 0,01m

Precision Z 0,3m 0,2m 0,02m
SSD interno 128GB 512GB 1B 27B
Aplicacion Carretera Carreteray ferrocarril
Velocidad maxima 180 km/h 300 km/h 130 km/h
Caso Plastico Aluminio

Peso 2 kg 3 kg 11kg 14 kg
Tamarfo 17,5x16,5x14,5 cm 36x36x52cm = 36x36x54cm

Conectividad usB3/ Ethe\;\?et/ Wi—Fi host (cqntrol web remoto)
i-Fi client (correcciones)
aq . desde -10°C o )
Limites operacionales hasta +40°C desde -10°C hasta +50°C
Nivel de proteccion IP 65
Bateria interna 3horas 2 horas
Fuente de alimentacion 12V/3A
Desktop software (noincluido) imajview® 4 & 5 imajview®5
Software incluido
imajing browser ° ° ° °
madulo de postprocesamiento kinematic (PPK) ® opcional
imajing algoritmos de fusion InertialVision ® ®
imajing 3D Pro °




