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Slam sur séquences vidéo smartphone

VISION 3D - ESTIMATION DE MOUVEMENT - 6 MOIS - LABEGE (31) - DES FEVRIER/MARS 2026

Ce stage se concentrera sur la mise en place d’un pipeline SLAM léger capable d’estimer une
trajectoire caméra a partir d’'une séquence vidéo. L'objectif est d’explorer, adapter et évaluer
différentes approches modernes de suivi visuel afin de développer une solution robuste et
stable dans des conditions variées. Vous serez accompagné(e) par une équipe expérimentée
en vision 3D, navigation visuelle et traitement d'images.

Nous recherchons un(e) stagiaire passionné(e) par les problémes d’estimation de mouvement
et de localisation visuelle. Pendant ce stage, vous réaliserez une analyse approfondie de I'état

de I'art, tout en développant un prototype capable de suivre une caméra sur des séquences
vidéo courtes ou moyennes, en limitant les dérives. Ce travail vous permettra d'appréhender
les enjeux actuels de la navigation visuelle.

Ce projet vous ameénera a produire des résultats concrets : estimation d’une trajectoire
cohérente, stabilisation temporelle, choix et gestion de vues clés, validation sur différents jeux
de données vidéo. Vous serez pleinement encadré(e) pour concevoir une solution innovante

contribuant directement a nos futurs développements

Les missions

Profil recherché

Etudier I'état de I'art des approches SLAM et odométrie
visuelle.

Concevoir ou adapter un pipeline SLAM minimal pour
séquences vidéo.

Mettre en place un suivi robuste image & image.

Définir une stratégie de gestion de vues clés et réduire
la dérive.

Tester et évaluer les résultats sur plusieurs types de
séqguences.

Documenter, analyser et proposer des pistes
d'amélioration.

Derniére année d'école d'ingénieur ou Master 2 en vision,
|A ou robotique.

Connaissances en vision 3D, estimation de mouvement
ou SLAM.

Compétences en programmation (Python / C++).
Motivation, autonomie, capacité d’analyse.

Intérét pour la reconstruction 3D et la navigation visuelle.

POURQUOI NOUS REJOINDRE ?

Sujet ambitieux et motivant,
au ceeur de la vision embarquée
moderne.

Grande autonomie dans
I'exploration et la conception
du pipeline.

Encadrement par une équipe
expérimentée en vision 3D.

Environnement dynamique
mélant recherche et application
terrain.

Possibilité de télétravail partiel.

Envoyez votre CV et une
lettre de motivation a:

jobs@imajing.eu

Objet:
Stage SLAM smartphone 2026



